| Koelento

1. Tasapainota p&éroottorin lavat hyvin ennen koelentoa. Epétasapainosta johtuva vérahtely héirit-
see gyron toimintaa.

2. Aseta kopteri vaakasuoralle alustalle ja kytke virrat I&hettimeen ja vastaanottimeen. Koska gyro
“nollaa” itsensé virtaa kytkettdessa, pitdé korkeusperdsimen, siivelleiden ja sivuperdsimen tikkujen
olla keskitettynd. Gyron pitdd olla liikkumatta paikallaan noin 2- 3 sekuntia kunnes vihred monitor
LED valo syttyy. Jos valo on punainen, vaihda ldhettimen gyro-ohjaus Heading Hold- tilaan.

3. Kallistuslevyn pitdd nyt olla vaakatasossa. Jos ndin ei ole, odota 30 sekuntia kunnes se palautuu
vaakatasoon tai jos néin ei kdy aloita virtojen p&éllekytkeminen alusta.

4. Nosta kopteri leijuntaan tarkistaaksesi onko heiluntaa mihink&dén suuntaan havaittavissa misséén
kolmessa suunnassa. Jos nokka heiluu yls/alas - pienennd korkeusperésinkanavan herkkyytta
(k&d&nné ELE 2 trimmerid hieman vastapéivdén). Jos heiluntaa on sivusuunnassa - kallistelee
vasemmalta oikealle - pienennd AlL 1 trimmerin arvoa. Jos taas peré heiluu edestakaisin aseta
gain arvo ldhettimesté pienemmaéksi. Aseta arvot kaikille kdyt6ssé oleville lentotiloille (Idle -up 0O, 1
ja 2 jos kéytdssd).
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vaimenninteippié
5. Jos kopteri ei heilu vaan kallistuu koko ajan johonkin suuntaan, johtuu tdma liiasta varédhtelysta
joka gyroon johtuu. Korjaat asian tarkistamalla seuraavat asiat:

(1) Varmista vield kerran ettei vardhtely johdu gyroon mekaanisen kosketuksen tai liian
kireiden johtimien kautta.

(2) Vaihda gyron paikka sellaiseksi ettei vardhtely siirry mekaanisesti.

(3) Kiinnita gyro uudelleen ylldkuvatun kaltaisella vaimennusteippijérjestelylla.

(4) Kiinnitd ylimaarainen pieni paino (10- 20 g) gyron kuoreen ohuella kasipuoleisella
teipilld tai liimalla.

(5) Perusongelmat johtuvat yleensé varahtelystd, jonka voi poistaa vain huolellisella
tasapainoituksella ja varmistamalla, ettei kopterissa ole vaantyneita tai epékelpoja osia.

TARKEAA

Servojen CCPM miksauksen liikerataa ei saa sdétaa sen jélkeen kun GY-365 gyro on asetettu toimi-
maan kuten sivun 2 kohdassa 6 on kerrottu. Exponetial, ja dual rate sédét6ja voi muuttaa, mutta jos
miksauksen liikerataa muutetaan on gyro resetoitava ja “setupattava” uudelleen!!!! (sivu 2 kohta 6)

Perin kiertymisnopeus méaritéin lahettimen liikeradan saadélla. TEE SITA ENNEN perisliiderin lii-
keradan rajoitus “RUD 3” trimmerilld Gyrossa. Tamé maérda paitepisteen joka ei ylity.

Jos kaytdta erillistd Gyroa peraroottorille kytke se suoraan vastaanottimeen ja irroita keltainen ja vihrea
GY-365 gyron johdin vastaanottimesta (jatetdén kytkematta).



