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Kopterin kayttoonotto

1. Irroitetaan gimbaalin suojatuki.

2. Propellien kiinnitys
Poista aluksi suojamuovit propelleista ja mahdolliset varoitustarrat moottoreista.

Mustalla ympyralla merkatut Hopeisella ympyrélla merkatut
propellit asennetaan moottoreihin, propellit asennetaan moottoreihin,
jotka on merkitty mustilla pisteill&. joita ei ole merkitty pisteilla.

Propellin lukituksen ja lukon avaamisen suunnat on merkitty propelleihin.

Lukitse propellit paikoilleen painamalla propellia alas propellin kiinnityskantaa
vasten ja kdantamalla propellia lukon osoittamaan suuntaan. Pid4 samaan
aikaan toisella kadella moottorista kiinni, jotta moottori ei paése pyorimaan.

Kun tunnet, etté propellia ei voi kdantéa enempaa niin paasté propellista irti,
jolloin se nousee ylds ja lukittuu paikoilleen. Tarkista lopuksi, etté propelli on
lukittunut kunnolla paikoilleen. Propellit irroitetaan samalla tekniikalla, mutta
vastakkaiseen suuntaan kadantamalla.

Tarkista propellien lukitus ja kunto ennen jokaista lentoa!
Vaihda propellit tarvittaessa uusiin.
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3. Ohjaimen valmistelu

Ohjaimen antennit tulisi asettaa kuvan
osoittamaan asentoon.

Oikea suuntaus varmistaa parhaimman
mahdollisen yhteyden kopteriin.

Mobiililaite kiinnitetddn mobiilipidikkeeseen
painamalla napista (1) ja

vetamalla pidiketté (2) ylospain.

Mobiililaite yhdistetdan ohjaimeen
usb-kaapelilla (3).

4. Akut & lataaminen

Lataa kopterin ja ohjaimen akku tayteen ennen ensimmaista kayttékertaa.
Voit seurata latauksen tilaa akun ja ohjaimen led-valoista. Akku on ladattu

tayteen kun akun varauksen osoitinvalot sammuvat.

DD:@@ZCE[HIZ@

Kopterin akun ja ohjaimen k&ynnistaminen ja sammuttaminen:

Kiinnita akku kopterin akkupesaan niin, ettd se naksahtaa paikoilleen. Akku menee
sisdédn vain yhdessa asennossa. Yksi nopea painallus akun virtapainikkeesta, jonka
jalkeen heti peraan toinen pitka painallus kdynnistaa akun, jolloin virransyotto
kopteriin alkaa. Myds ohjain kaynnistetd&n samalla tekniikalla.

Kopterin akku ja ohjain sammutetaan samaan tapaan kuin kaynnistetaan.

-Ala koskaan kiinnita tai irroita akkua kopterista kun akku on kaynnistettyna.
-Lataa akku aina téayteen ennen lentamisté ja tarkista, etté akku on lukittunut

kunnolla paikoilleen.

- Kayta vain DJI:n alkuperaisia akkuja ja latureita.
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Kopterin akun ja ohjaimen akun varauksen tarkistaminen:
Yksi nopea lyhyt painallus kdynnistyspainikkeesta.

0 : LED paalla {J : LED vilkkuu
[J : LED pois pailts

Akun varaus

LED1 LED2 LED3 LED4 Akun varauksen maara

0 0 0 0 87.5%~100%
0 0 0 ) 75%~87.5%
0 0 ] 0 62.5%~75%
0 0 I 0 50%~62.5%
0 0 0 ] 37.5%~50%
0 il 0 0 25%~37.5%
0 0 0 0 12.5%~25%
0 0 0 0 0%~12.5%
1 0 0 0 =0%

Kopterin akun elinian tarkistaminen:
pidetaan virtapainiketta pohjassa n. 5 sekuntia.

Akun elinika
LED1

=
=

O aec a e = =

LED2

LED3 LED4

0

o e e R [ e R

Akun elinika
90%~100%
80%~90%
70%~80%
60%~70%
50%~60%
40%~50%
30%~40%
20%~30%
below 20%

Kopterin akun varoitusvalomerkit

Akun varoitusvalomerkit

LED1 | LED2 | LED3
I I
0 |0
I I il
[ 0 !
( J I
I I I

LED4

Varoitus

LED2 vilkkuu kaksi kertaa sekunnissa
LED2 vilkkuu kolme kertaa sekunnissa
LED3 vilkkuu kaksi kertaa sekunnissa

LED3
LED4

vilkkuu kolme kertaa sekunnissa
vilkkuu kaksi kertaa sekunnissa

LED4

vilkkuu kolme kertaa sekunnissa

Varoituksen syy

Ylivirta havaittu

Oikosulku havaittu
Ylilataus havaittu

Ylijdnnite havaittu

Akun lampdtila lilan matala
latausta varten
Akun Iampétila liian korkea
latausta varten




Kopterin akun ominaisuuksia
(DJI Intelligent Flight Battery)

Akun varauksen tarkistus

« Yksi lyhyt painallus akun painikkeesta akun ollessa pois paalta.

Akun elinian tarkistus

«Akun ollessa pois paalta, pidetaan akun painiketta pohjassa 5 sekuntia.
Automaattinen varauksen purku

*Suojatakseen akkua paisumiselta, akku purkaa automaattisesti kahden
paivan aikana varauksen alle 65% kun akku on ensin ollut kayttamattémana yli
10 paivaa.

Balanssoiva lataus

eLaturi balanssoi jannitteen automaattisesti jokaiselle kennolle latauksen
aikana.

Ylilataus-suoja

Laturi lopettaa akun lataamisen automaattisesti kun akku on taynna.
Akun lampdétilan tunnistus

*Akku latautuu vain jos sen lampdtila on valilla 0°C - 40°C.
Ylivirtasuoja

eLataaminen loppuu jos sy6ttévirta on yli 8 A.

Akun varauksen purkautumisen suojaus

«Jotta akun varaus ei purkautuisi likaa, varauksen purkautuminen loppuu
automaattisesti kun akun jannite on 12 V.

Oikosulkusuojaus

«Jos akku havaitsee oikosulun, virransy6ttd loppuu automaattisesti.
Kennojen kunnon seuranta

*DJI GO -sovellus antaa virheilmoituksen, jos viallinen kenno havaitaan.
Akun tietojen seurantahistoria DJI GO -sovelluksessa.

Lepotila

* Oltuaan kayttamattdmana 20 minuuttia akku menee lepotilaan
saastadkseen virtaa.

Lue akun kayttoon liittyvat turvallisuustiedot kappaleesta
"Kaytto ja turvallisuus”.

Akun kayttd kylmissa olosuhteissa

- Suositeltavaa on lammittaa akkua niin, etté kopteri kdynnistetaén ja annetaan kopterin olla
paalla muutaman minuutin ennen lentdémisen aloittamista.

- Kylmisséa olosuhteissa kaikkein térkeinta olisi saada akku kayttdon lampiméana eik& kylméana.
Myds akun jénnitetasojen pitéisi olla vaaditulla tasolla 4.3V / kenno. Optimaalinen akun lampétila on
yli 20°C. Nama voi tarkistaa DJI GO -sovelluksesta. Kts. kohta "DJI GO".

- Kopterin akun varauksen seuranta ja kopterin kunnosta, sek& toimintakyvysté huolehtiminen on
ensisijaisesti kayttajan vastuulla. Kopterissa olevat turvatoiminnot eivéat poista téata vastuuta.

- Akun kapasiteetti laskee merkittavasti kylmissa alle 0°C lampdtiloissa, joka voi johtaa lentoajan
merkittdvaan lyhenemiseen.

- Poikkeuksellisista olosuhteista johtuen kopteria kaytettaessa tulee kiinnittda huomiota entista

enemman akun varaukseen, kopterin varoitusvaloihin seka DJI GO -sovelluksen ilmoituksiin.

Varoitukset vahaisesta akkuvarauksesta kannattaa asettaa ilmoittamaan aikaisemmin.

- Akun kaytto ei ole suositeltavaa alle -10°C lampétiloissa. Mita kylmemmassa ilmassa lennetaan,
sitd enemman kopterin akun suorituskyky heikkenee.

5



Ohjain

Ohjaimen kaynnistaminen/sammuttaminen:

Yksi nopea lyhyt painallus virtapainikkeesta, jonka jalkeen
heti peraén toinen pitka painallus kunnes ohjain kaynnistyy.

Tarkista ohjaimen akun varaus painamalla virtapainiketta
yhden kerran lyhyesti ohjaimen ollessa sammutettuna.

Ohjaimen rakenne ja painikkeet:

1: Antennit

2: Mobiilipidike

3: Ohjainsauvat

4: Kotiinpaluupainike

5: Ohjaimen akun varauksen tilan osoitinvalot
6: Ohjaimen tilan osoitinvalo

7: Virtapainike

8: Kotiinpaluupainikkeen LED-valo

] 2
(2]
(] o
[4]

[7]
6] [5]




9: Kameran asetusten valintasaadin [15]  [16]
10: TapFly, ActiveTrack ja Advanced
lentotoimintojen keskeytyspainike

(InteII| ent Flight Pause Button)
1: Still-kuvaus painike

12: Lentatilan valintakytkin

13: Videokuvauspainike

14: Gimbaalin kallistuksen s&adin

15: Micro-USB portti

16: USB-portti

17: C1 painike (kustomoitava painike)
18: C2 painike (kustomoitava painike)
19: Latausportti

C1 ja C2 painikkeiden toiminnot voit
maarittdd DJI GO -sovelluksessa.

Kopterin aktivoiminen

DJI GO -sovellus pyytaa kopterin ensimmaisella kayttokerralla aktivointia.
Tama ikkuna ilmestyy sovellukseen automaattisesti, ennenkuin paaset
kopterin ohjausikkunaan. Aktivointia varten mobiililaitteen on oltava
yhteydessa internetiin WiFi-verkon tai mobiilidatan valityksella.

Jos Android pohjaisella laitteella aktivointipyyntda ei ilmesty, saatat joutua
laittamaan mobiililaitteessa paalle "USB-virheenkorjaus” -tilan
sovelluskehittgjien asetuksista. Ole tarvittaessa yhteydessa mobiililaitteen
valmistajan tukeen tai katso ohjeet laitteen kayttéoppaasta.

Kopteria ei voi kayttaa ennen kuin aktivointi on suoritettu.

Jos kopterin aktivoimisessa ilmenee ongelmia:

- Tarkista, ettd DJI GO -sovellus on paivitetty uusimpaan versioon.

- Tarkista, ettd mobiililaite on yhteydessa internetiin.

- Irroita USB-kaapeli ohjaimesta ja kdynnista uudelleen DJI GO -sovellus ja
kytke kaapeli uudelleen.

- Jos kaytdssa on Android laite niin aktivoi USB-virheenkorjaus

sovelluskehittdjien asetuksista. ;



Kopterin ohjaaminen (Oletus: ohjaustila Mode2)

Kun ohjaimet ovat vapaana keskiasennossa kopteri pysyy paikallaan ilmassa.
Ohjaimet palautuvat keskiasentoon kun niista paastetaan irti. Ohjaa kopteria
rauhallisilla liikkeill& ja liikuta vipua vain vahan poispéain keskipisteesta, jolloin
kopteri liilkkuu hitaasti. Nousun yhteydessa anna reilusti kaasua, jotta kopteri ei
kaadu maahan. Kiinnita aina lentdessasi huomiota kopterin nokan suuntaukseen.

Vasen ohjausvipu Kopterin reaktio Selitys

Kopteri nousee ylos tai
laskee alas. Nousu tai
lasku tapahtuu sita
nopeammin mita
enemman ohjausvipua
siirretdan pois
keskipisteesta.

Kopteri kaantaa nokkaa
vasemmalle tai oikealle.
Kaantyminen tapahtuu sita
nopeammin mitd enemman
ohjausvipua siirretdan pois
keskipisteesta.

Oikea ohjausvipu Kopterin reaktio Selitys

Kopteri liilkkuu joko eteen
tai taakse nokan
suuntauksen mukaan.
Nopeus maarittyy sen
mukaan kuinka kauas
ohjausvipua liikutetaan
pois keskipisteesta.

Kopteri liikkuu joko
vasemmalle tai oikealle
nokan suuntauksen mukaan.
Nopeus méaarittyy sen
mukaan kuinka kauas
ohjausvipua liikutetaan pois
keskipisteesta.




Lentotilan valintakytkin

Kopteri on lukittu oletuksena kayttamaéan vain "P-Mode" lentotilaa (Asento 1).
Muut lentotilat on aktivoitavissa DJI GO -sovelluksesta (kts. seuraava sivu).

P-Mode (Positioning) = Valintakytkimen asento 1

P-mode toimii parhaiten kun GPS-signaali on vahva. Kopteri kayttaa GPS
jarjestelmaé kopterin lennon vakauttamiseen ja esteiden tunnistusjarjestelmaa
esteiden valttdmiseen. Edistyneet toiminnot kuten TapFly ja ActiveTrack ovat tdssa
lentotilassa kaytettavissa.

S-Mode (Sport Mode) = Valintakytkimen asento 2

Kopterin taysi suorituskyky otetaan tassa lentotilassa kayttdon ja kopterin nopeus ja
reaktiokyky ohjaimen kaskyihin kasvaa. Esteiden tunnistusjarjestelma ei ole

téssa lentotilassa toiminnassa.

A-Mode (Attitude Mode) = Valintakytkimen asento 3

Tassa lentotilassa GPS ja esteiden tunnistusjarjestelmé ovat poissa kaytosta.
Kopteri kayttaa vain barometria ja sailyttad lentokorkeuden, mutta ei voi maarittaa ja
sailyttaa tai korjata sijaintiaan ilmassa.

A - Esteiden tunnistusjarjestelma on kaytéssa vain "P-Mode" lentotilassa.

Asento 3 &

Antennien kohdistaminen
Optimaalisin signaalin kantomatka ja alue @

signaali signaali g



Alykkaat lentotoiminnot (Intelligent Flight Modes)

Alykkaat lentotoiminnot asetetaan paalle DJI GO -sovelluksesta kohdasta
"Camera View -> Advanced Settings -> Multiple Flight Mode".

Alykkaiden lentotoimintojen aikana kopterin lentotoiminta muuttuu merkittavéasti
ja voi johtaa poikkeustilanteessa kopterin térmé&amiseen ja vaurioitumiseen, jos
lentotilojen toimintatapa ei ole tiedossa. Alykkaiden lentotoimintojen kayttoa ei
suositella aloittelijoille ja niiden kayttd on suositeltavaa vain erityistapauksissa.
Alykkaita lentotoimintoja kayttaessaan kopterin ohjaaja tiedostaa kopterin
poikkeuksellisen toiminnan ja vastaa siit, etté kopteri on hallinnassa joka
tilanteessa.

Kopteri pyrkii vaistaméaan esteité alykkaiden lentotoimintojen aikana esteiden
tunnistusjarjestelméan avulla, kuitenkin jarjestelmén toimintakyvyn puitteissa.

Course Lock: kopterin lentokurssi lukitaan aluksi haluttuun suuntaan ja

kopteri lentd& eteen ja taaksepéin ohjattaessa lukitun kurssin suuntaisesti,
huolimatta kopterin nokan suuntauksesta.

Home Lock: Home Lock -lentotilassa kopterin lentosuunta ei ole enaa

riippuvainen nokan suuntauksesta, vaan lentosuunta on sama kuin suuntaus
kotipisteesta kopteriin. Kopteri siis liikkuu ilmassa pilotin nakdkulmasta

katsottuna samaan suuntaan mihin kopterin ohjaimia liikutetaan, riippumatta
nokan suuntauksesta.

Tama lentotila vaatii toimiakseen vahvan GPS-signaalin ja tallennetun
kotipisteen. Jos GPS-signaali menetetddn tdmén toiminnon aikana, niin kopteri
palaa normaaliin lentotilaan, jolloin kopterin nokan suuntauksella taas on valia.
On siis olemassa riski, etta kopterin ohjaustoiminnot muuttuvat taysin
painvastaisiksi lennon aikana.

Point of Interest: kopterille lukitaan haluttu kohde, jota se alkaa kiertamaan
ympyrén muodossa.

Follow me: t&td toimintoa kayttden kopteri voidaan asettaa seuraamaan
kopterin ohjaajaa.

Waypoint: talla toiminnolla kopterin saa lentamaan asetettuja lentoreitteja
pitkin itsekseen. Lentoreitti on kuitenkin ensin lennettava itse.
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Kotiinpaluutoiminto

Paina ja pidéa kotiinpaluu (Return to Home) -painiketta pohjassa niin
kotiinpaluutoiminto aktivoituu ja kopteri aloittaa lentdmisen kohti viimeisinta
kotipistetta jos kopterilla on GPS-yhteys. Paina painikkeesta uudelleen, niin
kotiinpaluutoiminto keskeytyy ja saat kopterin jalleen hallintaasi.

Kotiinpaluutoiminnon aikana kopteri pyrkii vaistaméaén esteet omatoimisesti
tai pysdhtymaan niiden eteen esteiden tunnistusjarjestelméan avulla kun
kopteri on "P-Mode" lentotilassa.

Tutustu esteiden tunnistusjarjestelmaan ja sen toimintaan ja rajoituksiin
sille tarkoitetussa luvussa sivusta 15 alkaen ja kotiinpaluutoimintoihin
sivulla 17.

- On suositeltavaa asettaa ennaltamaaritelty kotiinpaluukorkeus
DJI GO -sovelluksesta, silla riittavalla korkeudella (60m - 100m)
esteitd on véhemman (Return to Home altitude).

Ohjaimen tilan osoitinvalot

RTH LED: painikkeen valo vilkkuu valkoisena kun kotiinpaluutoiminto on
kaynnissa.

Status LED: ilmoittaa kopterin ja ohjaimen vélisen signaalin vahvuuden.

RTH LED
Status LED
Status LED Merkkidani Ohjaimen tila
(R — Punainen J Soittokello Kopterin ja ohjaimen vélinen yhteys on katkennut
GF—  Vihrea J Soittokello Ohjain on yhteydessa kopteriin
Hitaasti vilkkuva o 3 = = e

ITII] pihEinen D-D-D-++ Ohjaimen virhe/halytys ilmoitus

(GIR I GISNA R . .

Vuorotteleva punainen/vihres - Ei merkkidanta i Di\”deokuvar:_s_l_lrmvhtevs

i e keltainen keskeytynyt/hairiintynyt

RTH LED Merkkidani Ohjaimen tila

W-— Valkoinen J' Soittokello Kopteri on palaamassa kotipisteeseen.

W eeeeee Vilkkuva valkoinen D - - - Kotiinpaluukasky lahetetty kopterille.

W 1axeme vilkkuva valkoinen DD - - - Kotiinpaluutoiminto on kdynnissa.

A Ohjaimen tilan osoitinvalo (Status LED) vilkkuu punaisena ja ohjain halyttaa,
kun akun varaus on kriittiselld tasolla.

11



Kamera ja gimbaali
Gimbaalin Micro-SD -korttipaikka

Kopteri tukee enintdédn 64GB-muistikorttia.
Vahintaan UHS-1 nopeusluokan Kkorttia suositellaan.

Gimbaalin USB-portti

Gimbaalin USB-portin kautta voit vieda kuvaamasi videot ja valokuvat
tietokoneelle.

—

Gimbaalin toimintamoodit
Follow mode: gimbaalin ja kopterin nokan kallistuma sailyvét

yhtenevassa linjassa joka hetki. Suositellaan kaytettavaksi still- ja
videokuvaamista varten.

FPV mode: gimbaali synkronoi liikkeitaan kopterin liikkeiden mukaan
luodakseen elavAmman lentovaikutelman kopterin nakdkulmasta.

Vinkki: gimbaali, kamera ja linssi ovat kopterin herkimmat ja yleensa
ensimmaiset osat vaurioitumaan pienimmassakin tormayksessa tai

kaatumisessa. Muista laskeutuessasi, etté gimbaali ja kamera voivat
térmaté laskutelineiden valiin jadvéaan esteeseen.
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Kopteri ja lentdminen

Kopterin rakenne

1: GPS 10: Micro USB-portti

: Propellit 11: MicroSD-korttipaikka

: Moottorit 12: Vision Positioning

: Kopterin nokan osoitinvalot paikannusjarjestelman sensorit
: Gimbaali ja kamera

: Esteiden tunnistusjarjestelmén sensorit

. Akku (Intelligent Flight Battery)

: Kopterin tilan osoitinvalo

: Linkityspainike ohjaimen yhdistamista varten
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Kopterin osoitinvalot

Kopterin nokan osoitinvalot osoittavat kopterin nokan suuntauksen ja
kopterin tilan osoitinvalot ilmaisevat kopterin lentojarjestelméan tilan.

Kopterin
nokan

osoitinvalot

Kopterin tilan osoitinvalojen merkitykset

Kopterin tilan
osoitinvalot

Normaali toiminta

Punainen, vihred, keltainen
vilkkuvat vuorotellen

Vihrea ja keltainen vilkkuu vuorotellen

Vihred vilkkuu hitaasti
Vihrea vilkkuu kaksi
kertaa perakkain

Keltainen vilkkuu
hitaasti

Keltainen vilkkuu nopeasti
Punainen vilkkuu hitaasti
Punainen vilkkuu nopeasti
Punainen vilkkuu vuorotellen

Pysyva punainen valo

Punainen ja keltainen vilkkuvat vuorotellen

Kaynnistys ja
kdynnistystarkistukset

Kopteri limpenee

Safe to fly (turvallista lentaa)
(P-Mode ja S-Mode)

Safe to fly (turvallista lentas)
{P-Mode ja S-Mode)

Safe to fly (turvallista lentaa)
(A-Mode)

Kauko-ohjaimen signaali menetetty
Akun varauksen tila alhainen

Akun varauksen fila kriittinen

IMU hairid

Kriittinen virhe

Kompassin kalibrointi suoritettava
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Obstacle Avoidance System & Vision Positioning
System

Obstacle Avoidance System eli esteiden tunnistusjarjestelman avulla kopteri
tutkii jatkuvasti edessé olevaa maastoa ja tarvittaessa valttaa tormaykset joko
kiertamalla esteen, menemalla esteen yli tai pyséhtyen esteen eteen.
Jéarjestelma koostuu kahdesta monokulaarisensorista kopterin nokassa [1].

Kopterin pohjassa sijaitseva Vision Positioning -jarjestelma kayttaa
ultradaniaaltoja seka kuvadataa madritellessaan kopterin tilaa

ilmassa. Jarjestelman avulla kopteri pysyy paremmin paikoillaan ilmassa, seka
voi lentaa sisatiloissa, missd GPS-yhteytta ei ole saatavilla. Jarjestelméan
sensorit sijaitsevat kopterin alapuolella: kaksi ultrad&nisensoria [3] ja kaksi
monokulaarisensoria [2].

Obstacle Avoidance ja Vision Positioning jarjestelmien toiminta-alueet
Katso lisatietoja teknisisté tiedoista sivulta 27.

Molemmat jarjestelmét ovat tehtaalta toimitettuna suoraan toimintakunnossa eika
niita tarvitse erikseen kalibroida tai kytked paalle. Esteiden tunnistusjarjestelman
voi kuitenkin joutua joskus kalibroimaan uudelleen, jos DJI GO -sovellus sita
pyytaa. Kts. sivu 17.
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Obstacle Avoidance ja Vision Positioning -jarjestelmien
toimintarajoitteet

- Ei tunnista kopterin sivuilla, takana tai suoraan ylhaalla olevia esteitd ja on kaytossa vain P-Mode
lentotilassa.

- Ei havaitse pienia tai ohuita kohteita, kuten kaapeleita, sahkojohtoja tai puiden oksia.

- Tarvitsee riittavan valaistuksen (> 15 lux).

- Ei tunnista lapinakyvia pintoja kuten lasia, muovia tai vetta.

- Ei ole suunniteltu tai tarkoitettu vaistaméaan elaimia tai ihmisia eika valttamatta pysty niita
tunnistamaan.

- Maaston rakenne, materiaalit, valoisuus ja séaolosuhteet vaikuttavat siihen, tunnistaako kopteri
edessa olevaa maastoa tai rakenteita.

- Jarjestelma tunnistaa parhaiten sellaiset maaston ja kohteiden muodot, jotka ovat selkeasti
erotettavissa.

- Varmista jarjestelmien toimintakyky pitdamalla sensorit puhtaana, sillé likaiset sensorit eivat
valttamatta pysty toimimaan luotettavasti.

- Kalibroi jéarjestelma uudelleen DJI GO -sovelluksen niin pyytédessa.

- Ei toimi liian pimeéassa (< 300 lux) tai liian kirkkaassa valaistuksessa (> 10,000 lux).

- Kopterin nopeus ei saa ylittda 8 m/s, jotta kopteri ehtii tunnistaa esteen ja pysahtya ajoissa.

Muita tilanteita joissa jarjestelmien toimintakykyda ei voida varmistaa:

- Yksivarisilla tai lapinakyvilla pinnoilla.

- Valoa voimakkaasti heijastavilla pinnailla.

- Lennet&an nopeasti (yli 8m/s 2 metrin korkeudessa ja yli 4m/s 1 metrin korkeudella).

- Veden, lumen tai jaan ylapuolella.

- Liikkuvien kohteiden ylapuolella tai lahettyvilla.

- Tilassa jonka valoisuus vaihtelee voimakkaasti tai nopeasti.

- Erittain tummilla (lux < 10) tai kirkkailla (lux > 100,000) pinnoilla.

- Pinnoilla joilla sama kuvio toistuu yha uudelleen tai pinnoilla, joilla ei ole selkeda rakennetta tai
kuviointia.

- Aaniaaltoja kopterista poispain heijastavilla pinnoilla.

- Aéniaaltoja lapaisevan materiaalin paalla.

- Jarjestelma ei valttaméatta tunnista alla olevan maaston muotoa vahéaisesséa valossa (lux < 100).

- Ala kéayta muita ultradénilaitteita joiden taajuus on yli 40Khz kun Vision Positioning -jarjestelma on
toiminnassa.

- Vision Positioning -jarjestelma ei valttématta voi vakauttaa lentoa, jos lennetddn nopeasti matalalla
korkeudella (alle 0.5m).

- Elaimet on pidettéava pois lahettyviltd kun Vision Positioning -jarjestelmé on kaytdssa. Kaikuluotaus
tuottaa korkean taajuuden &anté, jonka osa elaimista pystyy kuulemaan.

Kopterin kayttéja vastaa lentotoiminnan turvallisuudesta ja kopterin oikeaoppisesta kaytosta.
A Esteiden tunnistusjarjestelmé on suunniteltu vain avustamaan lentdmisen aikana eiké se
poista tata vastuuta.

- Puhdista tarvittaessa likaiset sensorit.
- Jarjestelmien sensorit ovat herkkia iskuille ja tormayksille. Tarkista niiden kunto
saanndllisesti ja kalibroi sensorit pyydettaessa uudelleen.
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Esteiden tunnistusjarjestelméan sensorien kalibrointi

Esteiden tunnistusjarjestelman sensorit voivat tarvita aika-ajoin
uudelleenkalibrointia DJI GO -sovelluksen niin pyytédesséa. Kalibrointi suoritetaan
DJI Assistant ohjelmistolla, joka on ladattavissa Phantom 4:n tuotesivuilta
osoitteesta www.dji.com

1 2 3
Kohdista kopteri nayttoé Kohdista laatikot Panoroi ja kallista
kohti kopteria

G——

..—- ‘w_’- =
Tz

X

Kotiinpaluutoiminto

Kotiinpaluutoiminto toimii vain mikali riittiva GPS-signaali on saatavilla ja kotipiste
on tallennettu. Kotiinpaluutoiminto (RTH) voi aktivoitua kolmella eri tavalla.

1) "Smart Return to Home" -toiminnolla painamalla ohjaimen painiketta.

2) "Low Battery Warning" véhaisen akun varauksen ilmoituksen jélkeen.

3) "Fail Safe" -toiminnon aktivoitua, jolloin kopteri palaa kotiin menetettyaan
yhteyden ohjaimeen.

1) "Smart Return to Home" kotiinpaluu

Kopteri palaa kotipisteeseen kun kayttaja painaa ja pitdd pohjassa
kotiinpaluupainiketta joko ohjaimesta tai DJI GO -sovelluksesta.
Kotiinpaluutoiminnon voi keskeyttaa painamalla painiketta toisen kerran.

2) "Low Battery Warning" kotiinpaluu
Kun akun varauksen taso laskee maaritellyn rajan alapuolelle, DJI

GO -sovellus ilmoittaa tasta kayttajalle ja kehottaa palauttamaan kopterin
kotipisteeseen. Mikali pyyntdon ei vastata 10 sekunnin kuluessa, kopteri aloittaa
kotiinpaluun automaattisesti. Kotiinpaluun voi keskeyttdad kotiinpaluupainiketta
painamalla. Jos akun varaus ei riité kotiinpaluuta varten, aktivoituu "Critical Low
Battery Warning'-tila, jolloin kopteri aloittaa laskeutumisen automaattisesti.

Laskeutumisen aikana kayttaja voi ohjata kopteria ja laskeutuminen voidaan
pysayttaa siirtamalla kaasuvipua yldspain, jos on tarpeellista ohjata kopteri
sopivammalle laskeutumispaikalle. Kopteri maarittelee automaattisesti
aktivoituuko "Low Battery Warning" vai "Critical Low Battery Warning" -tila
sen mukaan kuinka korkealla kopteri on ja kuinka kaukana kopteri on
kotipisteesta, laskien riittaédkd akkuvaraus kotiinpaluuta varten.

17



3) "Fail Safe" kotiinpaluu

"Fail Safe" kotiinpaluutoiminto aktivoituu, kun yhteys kauko-ohjaimeen
menetetdan yli 3 sekunniksi. Jos ohjain saa uudelleen yhteyden kopteriin
toiminto on mahdollista keskeyttaa kotiinpaluupainiketta painamalla.

- Riittéva kotiinpaluukorkeus kannattaa maaéritella lentoalueen ja maaston mukaan,
mutta on tyypillisesti 60-80m.

- Kotiinpaluun aktivoiduttua ja kopterin nostettua korkeuden vahintdan 20 metriin,
voit liikuttaa kaasuvipua jolloin kopteri lopettaa nousun ennaltaméaariteltyyn
korkeuteen ja palaa kotipisteeseen silla korkeudella, jossa se silla hetkella on.

- Jos kotiinpaluu aktivoidaan kopterin ollessa 20m séateella tallennetusta
kotipisteesta niin kopteri laskeutuu suoraan siihen paikkaan, missa se silla hetkella
on.

- DJI GO -sovelluksessa on maariteltdvissa myds ne rajat, joissa aktivoituu
vahaisen akunvarauksen kotiinpaluu. Kts. kohta "DJI GO".

Esteiden tunnistusjarjestelmén toiminta kotiinpaluun aikana

1. Esteen havaittuaan kopteri alkaa hidastamaan vauhtia 20m etéisyydella
esteesta.

2. Kopteri pysahtyy esteen eteen ja aloittaa nostamaan korkeutta, kunnes kopteri
on 5m esteen ylapuolella.

3. Kotiinpaluutoiminto jatkuu.

Kopteri pyrkii vaistamaan esteet kotiinpaluun aikana jos esteiden

A tunnistusjarjestelma on kaytdssa. Esteiden tunnistusjarjestelman
toimintaan sisaltyy kuitenkin rajoitteita ja tilanteita, jolloin se ei ole kaytdsséa
tai ei pysty havaitsemaan tiella olevaa estettd. Taman vuoksi on tarkeéaa,
etta kayttaja maarittelee etukateen sopivan kotiinpaluukorkeuden ja pitaa
nakodyhteyden kopteriin.

Esteiden tunnistusjarjestelmasta huolimatta vastuu kopterin hallinnasta ja
lentoturvallisuudesta on kopterin kayttajalla jokaisessa tilanteessa.

Kotiinpaluun lentokorkeus méaritelladn DJI GO -sovelluksesta "MC
Settings" valikosta "Camera -> Flight Mode -> Return to Home altitude.

TapFly

Kopterin voi DJI GO -sovelluksesta TapFly toiminnon avulla maarittdd lentamaan
haluttuun suuntaan painamalla vain halutun suunnan tai kohteen suoraan DJI
GO -sovelluksen kamerandkymasta. Kopteri havaitsee ja tunnistaa esteet lennon
aikana esteiden tunnistusjarjestelman avulla. Kopteri pyrkii vaistamaan esteita
toiminnon aikana esteiden tunnistusjarjestelman rajojen puitteissa.
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TapFly ominaisuuden kayttaminen

Varmista aluksi, ettd akkuvarausta on vahintaan 50% jaljella ja kopterin lentotilaksi
on asetettu "P-Mode".

Nosta kopteri ilmaan vahintdan 3 metrin korkeudelle.

Paina sitten TapFly:n kuvaketta TapFly
kameraikkunan alapuolella ja 7N
hyvéksy varoitukset.

I oPTI Ix..u I o) I Safe to Fly (GPS) | ] ‘ @) wil |F1100%|EE A ]gg oFTI ‘x.ull l o) I Safeto Fiy (GPS) ‘ & all ’ ) wil |E‘100Y-‘ =
@D [1229]

Paina kameranédkymasta haluttu kohde ja odota, ettd "GO" kuvake ilmestyy

kohteen péaélle. Paina kuvakkeesta vahvistaaksesi suunnan, jonka jalkeen
kopteri aloittaa lentdmisen valittuun suuntaan.

[agom [xwl [on [ swoomors | sl [ coral [m100w] iz
©)
&)
®

«

Vahvistettuasi lentosuunnan kopteri lentaa siihen
suuntaan, joka nakyy ympyroityna DJI

GO -sovelluksessa oheisella kuvakkeella.

Voit edelleen ohjata kopteria omalla ohjaimellasi
lennon aikana.
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TapFly toiminnon peruuttaminen

Toiminnon peruuttamiseen on kolme erilaista tapaa:

1) Paina "STOP" painiketta DJI GO -sovelluksesta.
2) Peruuta kopterilla vetamalla ohjaus-sauvasta.
3) Paina "Intelligent Flight Pause" -painiketta ohjaimesta (kts. sivu 7)

Intelligent Flight Pause button

Toiminnon keskeyttdmisen jalkeen kopteri pysahtyy ja jaa paikalleen, jonka
jalkeen sille voidaan antaa uusi suunta tai se voidaan tuoda kotiin.

Huomioitavaa ominaisuuden toimintaan liittyen:

A

- Kopteri pyrkii tunnistamaan ja vaistamaan lentoreitille sattuneet esteet
toiminnon kayton aikana esteiden tunnistusjarjestelman rajoituksien puitteissa.
- Kopteria ei saa ohjata lentamaan kohti ihmisia, eldaimia tai muita mahdollisia
pienid esteitd, kuten sédhkdjohtoja tai puunoksia, joita esteiden
tunnistusjarjestelméan ei voida olettaa tunnistavan jarjestelméan rajojen puitteissa.
- Kayttajan vastuulla on sailyttdd nakoyhteys kopteriin ja pitéa kopteri
hallinnassa kaikissa tilanteissa, sekad huolehtia siita, etta kopteri ei tormaa
esteisiin.

- Kannattaa ottaa huomioon, ettd kopteri jatkaa lentamista kauko-ohjaimen
signaalin kantomatkan ulkopuolelle, jos TapFly toiminnolla painetaan
kaukaista aluetta tai taivasta. Lento on kuitenkin mahdollista aina keskeyttaa
yll& mainituilla tavoilla.

- Valitun ja toteutuvan lentoreitin vélilla voi olla poikkeavuuksia.

- DJI GO -sovellus ei hyvaksy TapFly komentoa kamerandkyman reunoilla.

- TapFly ominaisuus ei valttamatta toimi oikealla tavalla, kun kopterilla
lennetaan veden tai lumen ylapuolella.

- TapFly toiminnon kayttaminen liséa akunkulutusta, joka kannattaa ottaa
huomioon toimintoa kayttaessa.
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ActiveTrack

ActiveTrack ominaisuuden avulla voit valita DJI GO -sovelluksen kamerandkymasta
halutun liikkkuvan kohteen, jonka seuraamisen kopteri aloittaa. Kopteri pyrkii

vaistamaan esteitd toiminnon aikana esteiden tunnistusjarjestelman rajojen
puitteissa.

ActiveTrack ominaisuuden kayttaminen

Varmista aluksi, ettd akkuvarausta on vahintaan 50% jaljella ja kopterin lentotilaksi
on asetettu "P-Mode".

Nosta kopteri ilmaan vahintdan 3 metrin korkeudelle.

. . . . ActiveTrack
Paina sitten ActiveTrack:in kuvaketta ct r_e_] ac
kameranédkyman alapuolella. o
[Toen [gal [ [ swoomves | &l | ol |5100%] i a8 oon [sal] o | sweor@s | &l | ool |5100%] 3
[1229] [ 1229 ]

VT N

Piirra laatikko halutun seurattavan kohteen ylapuolelle ja paina siita aloittaaksesi
kohteen seuraamisen. Kun laatikko muuttuu vihre&ksi niin toiminto on kaytossa.

Jos laatikko muuttuu punaiseksi, kohdetta ei tunnistettu tai se on liian lahella.
Yrita siind tapauksessa uudelleen.

NECEIETIE saeoryees | @ wll | w all [E1100%] 5
@
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ActiveTrack toiminnon peruuttaminen
Toiminnon peruuttamiseen on kaksi erilaista tapaa:

1) Paina "STOP" painiketta DJI GO -sovelluksesta.
2) Paina "Intelligent Flight Pause" -painiketta ohjaimesta (kts. sivu 7)

Toiminnon keskeyttdmisen jalkeen kopteri pyséhtyy ja jaa paikalleen, jonka
jlkeen sille voidaan antaa uusi suunta tai se voidaan tuoda kotiin.

Huomioitavaa ominaisuuden toimintaan liittyen:

- Ala kayta toimintoa alueella, jossa on ihmisia, eldimia, pieni tai

A ohuita esteitéd kuten séahkdjohtoja ja puunoksia tai lapinakyvia
pintoja kuten lasia tai vetta.
- Kayttajan vastuulla on sdilyttda nakoyhteys kopteriin ja pitaa kopteri
hallinnassa kaikissa tilanteissa, sekd huolehtia siita, etta kopteri ei tormaa
esteisiin.
- ActiveTrack toiminnon kayttaminen lisda akunkulutusta, joka kannattaa
ottaa huomioon toimintoa kayttaessa.

Noudata varovaisuutta seuraavissa tilanteissa:

- Seurattu kohde ei liiku tasaisella alustalla.

- Seurattu kohde muuttaa merkittadvasti muotoaan liikkumisen aikana.
- Seurattu kohde voi joutua nakgpiirin ulottumattomiin seuraamisen
aikana.

- Seurattu kohde liikkuu veden, jaén tai lumen ylapuolella.

- Seuratulla kohteella on sama véri tai kuviointi kuin sitd ymparéivalla
maastolla.

- Valaistus on hyvin vahainen (< 300 lux) tai kirkas ( > 10,000 lux).
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Kompassin kalibrointi

Kompassin kalibrointi suositellaan tehd& ennen jokaista lentoa, mutta varsinkin
aina uudella lentoalueella. Kompassi on erittdin herkka sahkdmagneettisille
kentille ja saattaa altistua niille myds sailytyksen ja kuljetuksen aikana, jonka
vuoksi uudelleen kalibrointia suositellaan tehtéavéaksi joka kerta ennen
lentdmisen aloittamista. S&danndllinen kompassin kalibrointi varmistaa myos
parhaimman mahdollisen kopterin toimintakunnon ja lentovakauden.

- Kalibroi kompassi aina vasta lentokohteessa juuri ennen lentdmisen aloittamista.
- Ala kalibroi kompassia lahell4 kohteita, joissa kulkee voimakas séhkovirta.
- Al& kalibroi kompassia rakennuksien, siltojen tai metallirakenteiden lahettyvill&.
- Sahkdmagneettiset kentét ja magneetit hairitsevat kompassia kalibroinnin ja lennon aikana.
- Kompassin kalibroiminen sisétiloissa ei ole suositeltavaa.
- Ala kalibroi kompassia tai lenné lahella ferromagneettisia kohteita.
Naihin siséltyy mm. puhelimet, sdhkdmoottorit, generaattorit, muuntajat.

1. Avaa DJI GO -sovelluksessa System Status -ikkuna
(Kts. kohta 4 luvusta DJI GO).

| |

2. Paina "Calibrate".

@ Compass Normal
3. Pydrita kopteria paikoillaan 4. Pydrité kopteria paikoillaan
vaakasuunnassa 360 astetta pystysuunnassa 360 astetta keskiakselin
ympari, kunnes kopterin tilan ympari kopterin nokka (kamera) alaspain
osoitinvalot muuttuvat vihredksi. kohdistettuna.

Step 1: Make sure there are no magnets or Step 2: Make sure there are no magnets or metal
metal objects near the compass1.5M. Hold objects near the compass1.5M. Now, hold the

the aircraft horizontally and rotate it 360 aircraft vertically, with the nose pointing towards
degrees the ground, and rotate aircraft 360 degrees again

Cancel Calibration Cancel Calibration

5. Kalibrointi on valmis. Tarkista kopterin tila DJI GO -sovelluksesta.

Kalibroi uudelleen jos:

- DJI GO -sovellus pyytaa tai ilmoittaa kompassivirheesta.

- Kopterin tilan osoitinvalo palaa punaisena kalibroinnin jéalkeen.

- Kopterin tilan osoitinvalot villkuvat punakeltaisina kalibroinnin jalkeen, siirry
eri paikkaan ja kokeile kalibrointia uudelleen.
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Automaattinen nousu ja laskeutuminen
Auto Takeoff / Auto Landing

Toimintoa suositellaan kaytettavaksi vain P-Mode lentotilassa ja kun riittava
GPS-signaali on saatavilla. Paina DJI GO -sovelluksessa "Auto Takeoff /
Landing" -painiketta aloittaaksesi automaattisen nousun tai laskeutumisen.

Auto Takeoff  Auto Landing

2 X

yr Se—

Moottoreiden kdynnistdminen ja sammuttaminen
Kts. kohta "Kopterin ohjaaminen" (s. 8) ohjaimen vipujen toimintaohjeita varten.

Moottoreiden k&ynnistaminen

Moottorit voidaan kaynnistaa kahdella erilaisella ohjainkomennolla (CSC).

Kun moottorit ovat kdynnistyneet niin voit paastaa irti ohjaimista.

Kopteri nousee ilmaan vasta kun annat sille kaasua (kts s. 8).

Voit aloittaa lentdmisen kun DJI GO -sovellus on antanut "Safe to Fly" ilmoituksen.

TAI

Moottoreiden sammuttaminen

Moottoreiden sammuttamista varten on kaksi erilaista tapaa. Moottorit voidaan
sammuttaa samalla ohjainkomennolla (CSC) kuin ne kaynnistettiin, mutta parempi
ja turvallisempi tapa on pitaa kaasuvipua alhaalla noin 3 sekuntia. Jos moottoreita
yritetdan sammuttaa CSC komennolla, vaarana on ettd kopteri kaatuu maassa
ollessaan, mikali ohjainliikkeet eivat mene juuri oikeassa linjassa.

Suositeltu moottoreiden sammutus: Moottoreiden hatdsammutus lennon aikana:

Sammuta moottorit lennon aikana
vain hatétilanteessa, jos silla
voidaan valttda suurempi vahinko.

Vie vasen ohjaus-sauva oikeaan
alakulmaan ja paina kotiinpaluu
painiketta.

- Odota, ettd DJI GO -sovellus on antanut "Safe to Fly" ilmoituksen,
A ennen kuin aloitat lentamisen. Kopterin pitdéd antaa lammetéa, ennen
kuin lentdminen aloitetaan.
- Varo sammuttamasta moottoreita lennon aikana vahingossa joko
CSC-komennolla tai hatasammutuksella!
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DJI GO -mohiilisovellus

=

© ONoOGkR WD

13:

14
15:

16:

17:
18:

[1‘] [‘2] [T] [T] [3‘3] 6] [7‘] [5‘3]

O$ 'y A‘ I L ) . 1) o
[18] —-@& | 3G OPTI |.-m| ®) ‘ SafetoFIy(GPS)l I & il ‘ el @:100%| =1+ [9]
7] —@
el — ()
°
15] ——F -
o —|@ o

(4 —HE)

®

H: 39M D: 210mM
[13] @ [
N G b

[12] [11]
Nykyinen lentotila (Flight Mode). Paina kerran paastaksesi Main Controller -asetuksiin, jossa voit
maarittdd mm. kotiinpaluu asetuksia ja lentorajoituksia.
GPS-signaalin vahvuus. (GPS Signal Strenght).
Esteiden tunnistusjarjestelman tila. Paina paastaksesi esteiden tunnistusjarjestelmén asetuksiin.
Kopterijarjestelmén ja GPS-signaalin tila (Aircraft State).
Kuvausasetusten tila.
Ohjaimen ja kopterin valisen signaalin vahvuus (Remote Control Signal).
HD-videosignaalin vahvuus kopterin ja kauko-ohjaimen valilla (HD Videolink Signal Strenght).
Kopterin akun varauksen tila (Battery Level). Paina paastaksesi sdataméaan erilaisia akun
varauksen ilmoituksiin ja varoituksiin liittyvia asetuksia, sek& nakemaan akun tilan.
Yleisasetukset (General Settings), kuten parametriasetukset, kameran resetointi, gimbaalin
asetukset.

: Kameran ohjauspaneeli (Camera Operation Bar).
. Karttaikkuna. Nayttaa lennetyn lentoreitin. Paina vaihtaaksesi kameran ja karttaikkunan valilla.
: Tama kuvake nayttaa etéisyyden maanpinnan ja Vision Positioning System -jarjestelmén

sensoreiden valilla.

Lentotelemetria. Naytta&a kopterin suuntauksen, korkeuden (H), etdisyyden (D), seké pystysuoran
lentonopeuden (v.s) ja vaakasuoran lentonopeuden (h.s).

Obstacle Sensing System -painike (ActiveTrack, TapFly, Normal & Intelligent Flight Modes)
Kotiinpaluu-toiminto (RTH, Return to Home): Paina lennéattaéksesi kopterin viimeiseksi
tallennettuun kotipisteeseen.

Automaattisen nousun/laskeutumisen aktivointi (Auto takeoff / Landing).

Livestream-toiminto (jos paalla / kaytdssa).

Paluu aloitusikkunaan.

Kopterissa voi olla oletuksena paalla "Beginner Mode" -tila, jolloin kopteri ei kdynnista
moottoreita ennenkuin GPS-signaali on saatu ja kotipiste tallennettu, eika kopteri tassa
tilassa lenna yli 30 metrin etaisyydelle kotipisteesté. Voit ottaa tdméan tilan pois kaytosta
"MC Settings" valikosta kohdasta "Beginner Mode". Paaset kyseiseen valikkoon kohdan 1
lentotila (Flight Mode) painikkeen kautta.
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DJI GO -Flight Simulator

Voit halutessasi harjoitella lentosimulaattorilla kopterilla lentamista ja eri
toimintojen kayttoa. Lentosimulaattoria kayttaaksesi yhdista mobiililaitteesi
ohjaimeen usb-kaapelilla, poista kopterista propellit ja kdynnista kopteri.
Loydat lentosimulaattorin DJI GO -sovelluksen aloitusikkunan oikean
ylakulman kuvakkeen takaa.

Firmware-paivitykset

Firmware paivitysten eli ohjelmistopaivitysten tekeminen kopteriin ja sen
varusteisiin on erittain tarkeaa. Paivita firmware aina DJI GO -sovelluksen niin
pyytédessa. Kay tarvittaessa katsomassa ohjeet Future Retail Oy:n nettisivuilta
osoitteesta http://www.futureretail.fi/tekninen-tuki/dji-ohjeita tai www.dji.com

Kaytto ja turvallisuus

Lentovinkit ja ohjeet

Muutama asia on hyva pitda mielessa kun |lahtee harjoittelemaan kopterilla
lentamisté. Kun kopterin hallinta ja toimintatapa ovat mielessd, voidaan valttéa
paniikkitilanteista johtuvat tdrmaykset ja vauriot. Kopterin hallintaa on hyva
opetella rauhallisella ja avoimella alueella, ennenkuin lahtee lentamaan
vaikeampiin kohteisiin. Voit harjoitella lentamista myds DJI GO -sovelluksen
lentosimulaattorilla ennen lentdmisen aloittamista.

Neuvo 1:

Muista etta kopteri liikkuu ilmassa kopterin nokan suuntauksen mukaan.
Kopterin nokan suuntaus on sama kuin kameran suuntaus.

Esim: jos kamera kuvaa sinua eli kopterin nokan suuntaus on sinua kohti ja
likutat oikeaa ohjausvipua vasemmalle, kopteri liikkuu sinusta katsottuna
oikealle. Jos kopteri kuvaa samaan suuntaan kuin katsot itse, kopteri liikkuu
talléin vasemmalle.

Neuvo 2:

Jos paastat molemmista ohjausvivuista irti, kopteri pyrkii pysymaan paikallaan
ilmassa jos kopterillaon GPS-yhteys. Jos GPS-yhteytta ei ole, kopteri sailyttaa
lentokorkeuden, mutta ei valttamatta pysy paikallaan. Jos tilanne nayttaa siis
siltd etta kopterin hallinta on menetetty, kannattaa paastaa molemmista
ohjaussauvoista irti jonka jalkeen varovaisin liikkein kdantaa kopterin nokan
suuntaus oikeaan suuntaan.

Neuvo 3:

Aluksi on hyva harjoitella hitailla liikkeilla ja erityisesti varoa siirtdmasta
ohjausvipuja liian kauas keskipisteestd dariasentoihin. Nousuvaiheessa kaasua
kannattaa lisata runsaasti jotta kopteri ei kaadu nousun yhteydessa, mutta
muissa tapauksissa seka laskeutuessa ohjausvipuja kannattaa siirtda hitaasti ja
vain vahan matkaa pois keskipisteesta, silla ohjain on hyvin herkka ja reagoi jo
pienimp&ankin siirtoon. 26



Neuvo 4:

Kopterin mittalaitteiden, kuten kompassien, inertiamittauslaitteen (IMU) ja GPS:n
toiminta ovat kopterin lentotoimivuuden kannalta téarkeita. Niiden virheellinen
toiminta voi aiheuttaa kopterin hallinnan menettamisen tai virheellisen
lentokayttaytymisen, joka voi johtaa kopterin tdrmaamiseen tai putoamiseen.

DJI GO -sovellus ilmoittaa mahdollisista h&irio tai vikatilanteista, joita pitaa
seurata ja varoituksia noudattaa. DJI GO -sovellus ilmoittaa "Safe to Fly"
ilmoituksella, milloin on turvallista aloittaa lentdaminen.

Magneetit, matkapuhelimet, elektroniset laitteet, (auto)kaiuttimet, voimakkaat
sahkdvirrat, voimalinjat, tv- ja radioasemat seka tietoliikennemastot voivat hairita
naiden mittalaitteiden toimintaa. Tama on hyva pitda mielessa niin lennon aikana
kuin myds kopterin kuljetus ja séilytysvaiheissa, silla erilaiset
sahkdmagneettikentéat voivat hairitd kopterin mittalaitteita lennon aikana, mutta
myds kopterin ollessa sammutettuna kuljetus- tai sailytysvaiheessa.

Neuvo 5:

Jos kopterin hallinta kuitenkin jossakin tilanteessa menetetaan, kopteri liikkuu
itsekseen ilmassa ja tilanne nayttaa silta etté kopteri on vaarassa tormété, on
hyva yrittd& nostaa kopterin korkeutta jotta voidaan valttda mahdollinen térmays.
Voit myds aktivoida kotiinpaluutoiminnon, mutta tata varten kopterilla pitaa olla
riittdva GPS-yhteys. Jos riittavaa GPS-yhteytta ei ole, kannattaa kopterin
korkeutta nostaa, jotta kopteri voisi saada paremman GPS-yhteyden ja
kotiinpaluutoiminto voitaisiin aktivoida.

Neuvo 6:

Tarkkaile aina lentdessasi akun varauksen tilaa, seka ohjaimen ja hd-videolinkin
signaalin tilaa. Lentdminen alhaisella akkuvarauksella on aina kayttajan ottama
riski, koska saéolosuhteet ja kopterin toiminta voivat aiheuttaa yllattdvan nopean
virrankulutuksen, jolloin suojaavat ominaisuudet eivat valttdmatta ehdi aktivoitua.
Pahimmassa tapauksessa virta ei riitd moottoreille ja kopteri putoaa alas. Jos
akun varaus paasee liian alhaiseksi, muista etté kopteri kdynnistaa
kotiinpaluutoiminnon tai laskeutumisen automaattisesti.

Jos GPS-yhteytta ei ole tai akkuvarausta ei ole riittdvasti kotimatkaa varten,kopteri
aloittaa laskeutumisen automaattisesti. Muista, etta kotiinpaluutoiminnon aikana
voit edelleen ohjata kopteria vaistaaksesi mahdolliset esteet ja automaattisen
laskeutumisen aikana voit nostaa kaasua ja liikuttaa kopteria, jolloin paaset
lentdmaan kopterin paremmalle laskeutumisalueelle.
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Lentdminen ja lentoymparisto

Tutustu ilmailulakiin ja Trafin m&&rayksiin osoitteessa
http://www.trafi.fi/ilmailu/miehittamaton_ilmailu

- Suorita nousu ja lasku vain tasaiselle, vakaalle maaperélle tai alustalle.
Emme suosittele esteiden, kuten rakennusten taakse lentamista jotka saattavat katkaista
kopterin yhteyden ohjaimeen.

- Ala lenna kopterilla vaikeissa sadolosuhteissa kuten vesisateessa, yli 10 m/s tuulessa,
lumisateessa tai tihedssa sumussa. Kopteria ei ole rakennettu vedenpitavaksi.

- Valta lentamista lahella rakennuksia, siltoja, sahkélinjoja, antennimastoja ja muita
rakennelmia jotka voivat hairité kopterin mittalaitteita, GPS-yhteytta, videoyhteytta
tai ohjaimen ja kopterin vélisté yhteytta elektromagneettisella sateilylla.

- Lenna omien taitojen mukaan ja muista ohjata kopteria varovaisilla liikkeilla.
Valitse myds lentoalue omien taitojen mukaisesti. Varovaisilla liikkeilla voidaan
erityisesti alussa valttaa kopterin hallinnan menetys ja siita aiheutuva paniikki.

- Enintdan kolme kauko-ohjattavaa alusta saisi lentédd samalla alueella yhtdaikaa, jotta
laitteiden signaalit eivéat sekoittuisi keskenaan.

Kopteri, ohjain ja lisdvarusteet

- Kopterin akun varauksen seuranta ja kopterin kunnosta, seka toimintakyvysta
huolehteminen on ensisijaisesti kayttajan vastuulla. Kopterissa olevat turvatoiminnot eivét
poista taté vastuuta.

- Tarkista kopterin propellit, moottorit, akku ja kopterin muut osat vaurioiden, lian ja roskien
varalta sdanndllisesti. Ala lenna vaurioituneilla osilla ja puhdista mahdolliset liat ja roskat.
Tarkista saanndllisesti myds akun kunto ja elinik&. Vaihda vanhat tai vaurioituneet propellit
tarvittaessa.

- Moottoreiden kuntoa voit tarkkailla pydrittamalla niitd sormin, jolloin voit tarkistaa niiden
likkuvuuden seka kayttamalla niité "tyhjakaynnilld" ilman propelleja antaen samalla kaasua.

- Muista sammuttaa lahella olevien laitteiden kuten puhelimien ja tablettien WiFi-yhteydet,
jotta ne eivat hairitse kauko-ohjaimen yhteytta.

- Jos failsafe aktivoituu vahaisen akkuvarauksen johdosta ja kopteri aloittaa
laskeutumisen, voit nostaa kopterin korkeutta ja valita paremman laskeutumisalueen.
Jos kotiinpaluutoiminto aktivoituu, voit ohjata kopteria, mikali yhteys ohjaimesta kopteriin
on olemassa.

- Tarkkaile lennon aikana akun varausta jatkuvasti ja laskeudu, jos kopteri tai DJI
GO -sovellus ilmoittaa vahasta varauksesta tai antaa muun varoituksen.

- Vision Positioning System -jarjestelma tuottaa korkeataajuista aénté, joka saattaa hairitéa
elaimia.

- Al4 lisaa kopteriin ylimaaraista painolastia tai vaihda sen varusteita.

- Kéytéa vain DJI:n valmistamia propelleja, akkuja ja latureita.

- Puhdista Obstacle Sensing ja Vision Positioning jarjestelmien sensorit tarvittaessa.

- Jos epdlilet, ettd kopterissasi on vikaa, ole yhteydessa myyjaliikkeeseen tai
suoraan maahantuojaan. Al4 lenna viallisella kopterilla.
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Gimbaali ja kamera

- Ole erityisen varovainen kasitellessasi ja kiinnittdessasi gimbaalia ja kameraa koska ne
ovat muita kopterin osia herkempia vaurioille.

- Kiinnitd huomiota laskeutuessasi gimbaaliille ja kameralle, jotta ne eivat tormaé maassa
olevaan esteeseen. Varo myds likaa, vetta ja hiekkaa, jotka voivat roiskuessaan rikkoa
gimbaalin tai kameran propellien aiheuttaman tuulenvirtauksen aiheuttamana.

Akun kaytto ja sailytys

- Ala koskaan pura akkua taysin tyhjaksi lentdessasi ja kayttaessasi kopteria. Yhden
kerran noin 20 akun purkautumis/latauskierrosta kohden akku on kuitenkin hyva kayttaa
tyhjaksi (noin 10% varaus) ja heti sen jalkeen ladata tayteen. Talla voidaan pidentaéa
akun kayttoikaa.

- Al4 sailyta akkuja yli 60°C lampétilassa (esim. auton sisalld).
Optimaalinen sdilytyslampdtila on 22°C - 28°C.

- Ala kayta kopterin kanssa muita kuin DJI:n alkuperaisakkuja ja latureita.

- Ala kayta tai lataa paisuneita, rikkoutuneita tai vuotavia akkuja. Viallinen akku voi johtaa
kopterin putoamiseen. Akku sisaltaa elektroniikkaa, joten mydskaan kastuneita akkuja ei
saa kayttaa. Tarvittaessa tarkista akun kunto lentamalla hyvin varovasti matalalla
korkeudella. Seuraa kopterin valoja ja mahdollisia varoituksia alhaisesta akkuvarauksesta
ja vertaa toteutunutta lentoaikaa akun luvattuun lentoaikaan.

- Al& Kkiinnita tai poista akkua kopterista kopterin ollessa paalla.

- Akun kayttélampétila on valilla -10°C - 40°C.
Akun kaytté taman rajan ulkopuolella saattaa johtaa pysyviin vaurioihin.

- Tarkista ja puhdista akun kontaktipinnat séannéllisesti.

- Kéyton jalkeen anna akun jadhtya ennenkuin aloitat lataamaan sité uudestaan.
Akun latauslampétilan on oltava 0°C - 40°C.

- Kopterin akku sisaltaa elektroniikkaa, joten ala anna sen altistua vedelle vahaakaan.
- Jos akkua ei kayteta pitkiin aikoihin, sen elinika voi lyhentya.

- Pienet vaihtelut luvatun ja toteutuneen akunkeston vélilla on normaalia.
Akunkestoon ja lentoaikaan vaikuttaa sddolosuhteet, lentotyyli, asetukset ja

akun ikéa ja kunto.

- Kopterin akku on kuluva osa, joka vaatii vaihtoa kopterin elinkaaren aikana.
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Lentorajoitukset ja maaraykset

Viralliset maaraykset ja lainsaadanto

Kauko-ohjattuja miehittamattomia ilma-aluksia koskeviin maarayksiin, asetuksiin
ja lainsdadantoon tulee tutustua esimerkiksi Liikenteen turvallisuusvirasto Trafin
nettisivujen kautta.

http://www.trafi.fi/
http://wwwe.trafi.fi/ilmailu/miehittamaton_ilmailu

Lentédmisen turvallisuuden ja laillisuuden varmistamisen vastuu jaa aina kopterin
kayttajalle/lentajalle tai lennattdmisesta vastaavalle henkildlle.

Valmistajan maarittelemat lentorajoitukset, lentokieltoalueet
jarajoitetun lentdmisen alueet

Kopterilla on lentokorkeuden ja etéisyyden rajoitukset, seké erikseen DJl:n
maarittelemat lentokieltoalueet. Lentokielto ja rajoitetun lentdmisen alueet
voi tarkistaa DJI:n sivuilta:

http://www.dji.com/fly-safe/category-mc

Lentokorkeuden ja etdisyyden rajoituksia voi muuttaa DJI GO -sovelluksesta.
P-Mode lentotilassa, kun GPS on kaytdssa, kaikki lentorajoitukset ovat kaytossa
siséltden DJI:n maaritteleméat lentokieltoalueet, kun taas A-Mode lentotilassa
vain kopterin korkeutta sééateleva rajoitus on kaytossa.

Kaytannossa siis jos GPS-signaalia ei ole tai jos GPS ei ole kayttssa,
lentoetaisyyden rajoitus ohjaimesta ei ole mahdollista eik& kopteri voi tunnistaa
DJI:n maarittelemia lentokieltoalueita, koska se ei pysty maarittelemaan
sijaintiaan ilmassa.

Kopterin kayttda tai lentotoiminnan suunnittelua ei saa turvallisuuden osalta
jattaa vain kopterin ominaisuuksien varaan.

30



Lentorajoitukset

Lentorajoituksia voi muuttaa DJI GO -sovelluksesta kohdasta "MC Settings".
Beginner Mode" -lentotilassa suurin mahdollinen korkeus lahtépisteesta on n. 30
metrid ja etdisyys ohjaimesta my6s n. 30 metria.

DJl:n maarittelemat lentokieltoalueet

|

<
<
< R2 > No-Fly Zone Restricted altitude flight zone Warning zone

1.6 km »l«— R1 — ® a

No-Fly Zone: kopterin moottorit eivat kdynnisty télla alueella (R1) ja kopteri
ei lenna kyseisen ilmatilan sisélle, jos kopterilla on gps-yhteys.

Restricted altitude flight zone: Kun kopterilla on gps-yhteys, kopteri ei
lenna rajoitetun korkeuden ylapuolelle joka vaihtelee 20m - 500m vélilla,

eiké kopteri siirry tasta ilmatilasta No-Fly Zone alueelle. R1 ja R2 vaihtelevat
lentokentan koon mukaan.

Warning zone: kopteri antaa varoituksen DJI GO -sovelluksessa kun
lahestytaan rajoitettua ilmatilaa.
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DJI:n maarittelemat rajoitetun lentamisen alueet

| < Rajoitetun lentdmisen > |
alue

F'

|<—1 oofn—+— R —»‘ PY

No-Fly Zone Warning Zone Free zone
Lentokieltoalue Varoitusalue Vapaa alue

"R" maarittda lentokieltoaluetta ymparoéivan alueen, jonka sisalla kopterin
moottoreita ei voi kdynnistdd. Alueen laajuus vaihtelee kohteen mukaan.

- Jos lentokieltoalueelle (No-Fy Zone) lennetédén P-OPTI, P-ATTI tai A-mode
lentotilassa ja kopteri sitten I0ytaa lentokieltoalueella GPS-signaalin tai GPS
aktivoidaan vaihtamalla lentotilaa, kopteri aloittaa laskeutumisen
automaattisesti.

- Jos rajoitetun korkeuden lentoalueelle lennetdan P-OPTI, P-ATTI tai
A-mode lentotilassa ja kopteri sitten [0ytaa rajoitetun korkeuden lentoalueella
GPS-signaalin tai GPS aktivoidaan vaihtamalla lentotilaa, kopteri laskeutuu
rajoitettuun lentokorkeuteen automaattisesti.

. Lentaminen lentokentilld tai niiden laheisyydessa ei ole lahtdkohtaisesti
sallittua. Lue lisda asiasta liikenteen turvallisuusvirasto Trafin nettisivuilta.
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Tekniset tiedot

Kopteri

Paino

(Siséltaen propellit ja akun)
Maksimi nousunopeus
Maksimi laskunopeus
Maksiminopeus
Maksimikorkeus

1380 g

6 m/s (Sport mode)
4 m/s (Sport mode)
20 m/s (Sport mode)

6000m (merenpinnasta laskettuna)
120m (lentoonlahtd kohdasta laskettuna)

Maksimi lentoaika Noin 28 min.
Kéayttélampaotila 0°C - 40°C
GPS moodi GPS/GLONASS
Gimbaali

I

Toiminta-alue

Kaltevuus -90° / + 30°

Obstacle Sensing System (esteiden tunnistusjérjestelma)

Toimintamatka (eteen)
Kayttéymparistd

Vision Positioning System

0.7 - 15m
Tunnistettavissa oleva maasto ja riittavéa valaistus (lux > 15)

Toiminta-alue (Nopeus)
Toiminta-alue (Korkeus)
Kayttdympéaristd

<10 m/s (véh. 2m korkeus)
0-10m
Tunnistettavissa oleva maasto ja riittava valaistus (lux > 15)

Kamera

—

Sensori 1/2.3" (12M pixels)

Linssi FOV 94° 20mm (35mm format equivalent)

ISO kayttoalue

Elektronisen sulkimen
nopeus

Kuvan suurin koko
Kuvaustilat

Tuetut MicroSD kortit

Videokuvaustilat

/2.8 (focus at infinity)

100-3200(video)
100-1600(photo)

8s - 1/8000s

4000 x 3000

Single shot

Burst (3/5/7 kuvaa)

Auto Exposure Bracketing (AEB):
3/5 Bracketed frames at 0.7EV Bias
Time Lapse

HDR

Micro SD

Max. 64GB

Véhintaan Class 10 tai UHS-1
4K: 4096x2160 (24/25)

4K: 3840x2160 (24/25/30)
2.7K: 2704x1520 (24/25/30)
FHD: 1920x1080
24/25/30/48/50/60/120

HD: 1280x720
24/25/30/48/50/60
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Maksimi bittinopeus (video)

Tuetut tiedostomuodot

Kayttélampotila

Ohjain

60 Mbps

FAT32/exFAT
Kuvat: JPEG, DNG (RAW)
Video: MP4/MOV (MPEG-4 AVC/H.264)

0°C - 40°C

Taajuusalue

Signaalin kantomatka
Kayttolampotila

Akku

Mobiilipidike
Lahettimen teho (EIRP)

2.400 Ghz - 2.483 Ghz

CE: 3.5km, FCC: 5km (optimaalisessa testiympéaristdssa)
0°C - 40°C

6000 mAh LiPo 2S

Tabletit ja alypuhelimet
CE: 17 dBm, FCC: 23 dBm

Kéayttojannite 7.4V @ 1.2A
Laturi

Jannite 174V

Teho 100 W
Akku (PH4 - 5350 mAh - 15.2 V)

Kapasiteetti 5350 mAh
Jannite 152V
Akun tyyppi LiPo 4S
Energia 81.3 Wh
Nettopaino 462 g
Kayttélampétila -10°C - 40°C
Maksimi latausteho 100 W

Takuu ja huoltoehdot

DJI tuotteilla on paasaantoisesti 1 vuoden takuu, joka korvaa tehtaan valmistusvirheet.
Kuluvilla osilla, kuten moottoreilla ja akuilla on rajoitettu takuuaika.

Yksittaisten osien takuuajat I6ytyvét osoitteesta:
http://www.dji.com/service/warranty-period

DJI:n takuu- ja huoltoprosessin ehdot [6ytyvéat osoitteesta:
http:/iwww.futureretail.fi/takuuehdot/dji-takuuehdot/

Future Retail Oy ei korvaa mahdollisista kayttdvirheistd, asennusvirheisté tai saailmidista johtuen
vaurioita, vammoja tai muita vahinkoja, jotka syntyvéat kopterin kdyton tai lennon aikana kopterille,
kopterin varusteille, muille esineille, henkiléille tai muille kohteille. Mydskaan DJI takuu ei korvaa

edellda mainittuja vahinkoja. DJI takuu korvaa vain mahdolliset tehtaan valmistusvirheet.

Muista, etta lennat omalla vastuulla. Al4 lenné kopterilla, mikéli se kayttaytyy
epanormaalisti tai tamé&n ohjekirjan sisallon vastaisesti.
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DJI Maahantuonti:
Future Retail Oy
Sahaajankatu 26 A
00880 Helsinki
www.futureretail.fi





